SPECYFIKACIJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nazwa zamierzenia budowlanego:

Rozbidrka dwdch istniejacych pomostéw drewnianych i budowa nowych
pomostéw calorocznych trwale polaczonych z dnem jeziora przy pomocy
martwych kotwic betonowych i laficuchéw kotwicznych.

Kod CPV:

45240000-1 Budowa obiektéw inzynierii wodnej

45241300-1 Roboty budowlane w zakresie mol ( pomosty plywajace)
45621240-9 Obiekty rekreacyjne

Adres obiektu budowlanego:
Jednostka ewidencyjna 201207_2 Suwatki

Obreb 0019 Magdalenowo i Wigry
Dziatka numer 200

Wojewddztwo podlaskie, powiat suwalski, gmina Suwatki

Kategoria obiektu budowlanego:

XXI — Pomosty

Inwestor:

GMINA SUWAEKI  ul. Swierkowa 45 16 - 400 Suwalki
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ZAKLAD KONSERWACJI i WUKONAWSTWA URZADZEN
WODNYCH i MELIORACYINYCH - LECH GRYGO

ul. Mariana Piekarskiego 11 16 — 400 Suwatki

Nazwa i adres

jednostki LECH GRYGO Lok G
e-mail: lechgrygo@op..pl y 1 |

upr. bu LW UW-544/82

projektowej:

tel.: 600 835970

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét zostala sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju i Technologii
z dnia 29 grudnia 2021 r. w sprawie szczegblowego zakresu i formy dokumentacji projektows], specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programa funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.2021 r. poz. 2454).
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ST 00.00 WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagénia og6lne dotyczace realizaciji robot
przy rozbiorce istniejgcych pomostéw drewnianych i budowie dwoéch pomostéw ptywajacych na
Jeziorze Wigry w miejscowosci Magdalenowo i Wigry zlokalizowanej na dziatkach:

- Magdalenowo i Wigry — obreb 0019 — dziatka nr: 200, gm. Suwatki, pow. suwalski, woj. podlaskie

Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t z
zakresu budownictwa hydrotechnicznego

Zakres robét objetych ST
Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych:

SST 01.00 Roboty przygotowawcze i pomiarowe
SST 02.00 Roboty budowlane w zakresie budowy pomostéw A i B

W réznych miejscach Specyfikagji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych podane sg
odnosniki do stosowanych norm i standardéw. Przywolane normy i standardy winny byé traktowane
jako integralna czgs¢ Specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych' i czytane w.
potaczeniu z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét
budowlanych, w ktérych sg wymienione.

Zakiada sig, iz Wykonawca dogfebnie zaznajomi sig z ich zawartoscig i wymaganiami. Zastosowanie
beda mialy ostatnie wydania norm i standardow wediug stanu na 28 dni przed datg sktadania ofert, o
ile wyraznie nie stwierdzono inaczej. '

Roboty nalezy wykonywa¢ w bezpieczny sposoéb, cisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami, okre$lonymi w Specyfikacjach technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych.

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich norm
Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych wymienione ponizej

okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (SST), - stanowig opracowania

zawierajgce w szczegolnosci zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do okre$lenia standardu i




10.

11.
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15.

jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania rob6t budowlanych, wiasciwosci
wyrob6éw budowlanych oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robot a takze
procedur ich odbioru
Obiekt budowlany - nalezy przez to rozumieé:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi

b. budowle stanowigca catos¢ techniczno - uzytkowg wraz z instalacjami i

urzadzeniami c. obiekt matej architektury,

Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach _
Budowla - nalezy przez to rozumieé kazdy obiekt budowlany nie bedgcy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolnostojgce maszty antenowe, wolnostojgce trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolnostojgce instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
$ciekow, skltadowiska odpadéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzgdzer technicznych (kotiéw, piecéw przemystowych i
innych urzadzer) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem
technicznym czesci przedmiotéw skladajgcych sie na catos¢ uzytkowg
Obiekt matej architektury - nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty o charakterze
uzupetniajgcym
Tymczasowy obiekt budowlany - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony
do czasowego uzytkowania w okresie krétszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do
przeniesienia w inne miejsce lub rozbiérki, a takze obiekt budowlany nie potgczony trwale z
gruntem.
Budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego
Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego. '
Remont - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym rob6t
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie -stanowigcych biezgcej
konserwacji, przy czym dopuszcza sig stosowanie wyrobow budowlanych innych niz uzyto w
stanie pierwotnym,
Urzadzenia budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym, zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekéw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki,
Teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzeri, w ktérej prowadzone sg roboty.
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy,
Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢
tytut prawny wynikajacy z prawa wiasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego
prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujgcego uprawnienia do
wykonywania rob6t budowlanych.
Pozwolenie na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajacq na
rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych innych niz budowa
obiektu budowlanego.
Teren zamkniety - nalezy przez to rozumie¢ teren zamkniety, o ktérym mowa w przepisach
prawa geodezyjnego i kartograficznego.
Wlasciwy organ - nalezy przez to rozumieé organy administracji architektoniczno -
budowlanej i nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci, okreslonej w rozdziale 8
Ustawy Prawo Budowlane.
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Wyréb budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub
jako zestaw wyrobéw do stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integraing
catos¢ uzytkowa.

Organ samorzadu zawodowego - nalezy przez to rozumieé organy okreslone w ustawie z
dnia 15 grudnia 2000r. o samorzadach zawodowych architektéw, inzynieréw budownictwa
oraz urbanistoéw (Dz.U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pdzniejszymi zmianami).

Obszar oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
obiektu budowlanego na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym
obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

Oplata - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za
okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wiasciwy organ.

Aprobata techniczna — dokument, potwierdzajgcy pozytywng ocene techniczng wyrobu i
stwierdzajacy jego przydatnos¢, wydany przez upowazniong do tego jednostke. Spis tych
jednostek jest zestawiony w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie
nowych materiatow oraz nowych metod wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 10 z 1995
r., poz. 48).

Certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca,
potwierdzajgcy, ze wyréb i proces jego wytwarzania sg zgodne z okreslong norma lub aprobatg
techniczng.

Deklaracja zgodnosci — oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajgce na jego wlasna odpowiedzialno$¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang
specyfikacjg techniczna.

Europejskie zezwolenie techniczne — oznacza aprobujgcg ocene techniczng zdatnosci
produktu do uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych, przy uzyciu wiasnej charakterystyki produktu oraz okreslonych warunkow jego
zastosowania i uzycia.

Normy europejskie — oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy
europejskie (EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z ogdlnymi zasadami
dziafania tych organizacii.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - uporzgdkowany zbior danych
przestrzennych i opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach
wiladajgcych siecia.

Geodezyjne czynnos$ci w budownictwie — polegajg na:

opracowaniu geodezyjnym projektu zagospodarowania dziatki lub terenu , w celu
okreslenia danych liczbowych potrzebnych do wytyczenia w terenie - polozenia
poszczegolnych elementéw projektowanych obiektéw budowlanych.

geodezyjnym wytyczeniu obiektéw budowlanych w terenie i utrwaleniu na gruncie
gtownych osi nadwodnych i podwodnych, przekrojéw konstrukcji, charakterystycznych
punktow konstrukcji oraz punktéw wysoko$ciowych (reperéw), zgodnie z wymaganiami
projektu budowlanego.

geodezyjnej obstudze budowy i montazu obiektu budowlanego, kt6ra obejmuje tyczenie
i pomiary kontrolne tych elementéw obiektu, ktorych doktadno$é usytuowania bez
pomiaréw geodezyjnych nie zapewni prawidtowego wykonania obiektu,

pomiarze przemieszczen obiektu i jego podioza oraz pomiarze odksztalcen obiektu,
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej obiektéw lub elementéw obiektow
ulegajgcych zakryciu,

- wykonaniu geodezyjnej dokumentacii powykonawczej.

sondazu- pomiarze gtebokosci wody przez Hydrografa oraz zbadaniu czystosci dna

- wykonaniu map batymetrycznych.




27. Geotechniczne warunki posadowienia obiektéw budowlanych - zesp6t czynnosci
zmierzajgcych do okreslenia przydatnosci gruntéw na potrzeby budownictwa oraz parametrow
geotechnicznych podioza gruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium,

28. Grupy, klasy, kategorie rob6t — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone
w Rozporzadzeniu Komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. zmieniajgce
rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wsp6inego
Stownika Zaméwien (CPV) oraz dyrektyw 2004/17/WE i 2004/18/WE Parlamentu

Europejskiego i Rady dotyczac procedur udzielania zamoéwient publicznych w zakresie zmiany CPV
(Dz. Urz. UE L 74 z 16.3.2008 r.),

29. Wspolny Stownik Zaméwien - jest systemem klasyfikacji produktow ustug i robot
budowlanych stworzonym na potrzeby zaméwien publicznych Wspdiny Stownik Zamoéwien
sktada sie ze stownika giéwnego oraz stownika uzupetniajgcego. Obowigzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Stownik giéwny obejmuje nazwy dostaw, rob6t budowlanych lub
ustug, ktérym przypisane zostaly okre$lone 9-cyfrowe kody. Stownik uzupetniajgcy moze byc
stosowany w celu rozszerzenia opisu przedmiotu zamowienia. Zgodnie z postanowieniami
Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do okreslenia przedmiotu zaméwienia
przez zamawiajgcych z 6wczesnych Panstw Czionkowskich UE stalo sie obowiazkowe z
dniem 20.12.2003 r.

30. Polskie Prawo Zamowieri Publicznych przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczawszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. od 1 maja 2004 r.

31. Istotne wymagania — oznaczajg wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspdlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

32. Dziennik budowy — opatrzony pieczecia urzedu wydajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, sluzgcy do notowania wydarzefi zaistnialych w czasie wykonania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Roboét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem Kontraktu, Inspektorem nadzoru
inwestorskiego, Wykonawcg i projektantem. Jako zatgczniki do dziennika budowy Kierownik
budowy dolgczy i bedzie prowadzit: Dziennik prac podwodnych wg urzedowego wzoru,
Dziennik prac sondazowych, Dziennik — raport dzienny, co nalezy odnotowa¢ w Dzienniku
budowy.

33. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce posiadajgca Uprawnienia
budowlane odpowiedniej specjalnosci oraz bedaca czionkiem Polskiej Izby Inzynieréw
Budownictwa | zaakceptowana przez Zamawiajgcego, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu we wszelkich sprawach zwigzanych z prowadzeniem robot i
realizacjg Kontraktu.

34. Kierownik robét- osoba wyznaczona przez Wykonawce do kierowania okreslong
specjalnoscig robét posiadajgca odpowiednie uprawnienia budowlane lub inne zgodnie z
przepisami .

35. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacii
Projektowej

36. Przedstawiciel Wykonawcy - osoba wyznaczona przez Wykonawce posiadajaca
petnomocnictwo do dziatania w zakresie Kontraktu w imieniu Wykonawcy, utrzymujaca
biezgcy kontakt z Inzynierem Kontraktu. Osoba ta administruje catoscig budowy i powinna caly
czas przeznaczyé na czynnosci okreslone Kontraktem i wspoiprace z Inzynierem Kontraktu.

37. Inwestor -to jednostka organizacyjna lub osoba upowazniona do wystepowania w imieniu
inwestora.

38. Plan BIOZ - rozumie si¢ przez to plan bezpieczerstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu
przepiséw rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r. w sprawie
szczegblowego zakresu i formy planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia oraz szczegolowego
zakresu rodzajéw robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia
ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256 z pézniejszymi zmianami).

39. Strefa niebezpieczna - rozumie sie przez to miejsce na terenie budowy, w ktérym wystepujg
zagrozenia dla zdrowia lub zycia ludzi.
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Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlanych - rozumie sie przez to sposéb
zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robét budowlanych, o ktérych mowa
w art 21 a ust. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz.U.2019, poz. 1186, oraz
sposob postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen, oraz Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury Dz.U. 47 poz. 401).

Sie¢ ogniowa - rozumie sie przez to zestaw lontéw i zapainikéw, stuzgcych do zadziatania
fadunkéw materialu wybuchowego.

Inzynier Kontraktu (Inzynier) — osoba prawna lub fizyczna, ktéra zawarla Umowe z
Zamawiajgcym o wykonywanie czynnosci Inzyniera Kontraktu, upowazniona (bezposrednio
lub za pos$rednictwem zatrudnionych przez siebie pracownikdw lub innych os6b posiadajacych
stosowne petnomocnictwa) do wydawania poleceri Wykonawcy i do wystepowania w imieniu
Zamawiajgcego w sprawach realizacji Kontraktu, a takze przygotowywania dokumentow,
umozliwiajgcych Zamawiajgcemu wypeinienie wymogéw Organu Administracji Budowlanej, a
takze Instytucji Zarzadzajacej w zakresie: sprawozdawczosci, kontroli oraz przygotowywania
wnioskoéw o ptatnos¢. Inzynier Kontraktu wykonuje biezgce kontrole jakosci i ilosci
wykonywanych robét, bierze udziat przeglgdach i odbiorach robét zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze poszczeg6inych odcinkéw robét, jak réwniez przy odbiorze obiektu. Inzynier
Kontraktu dziata w zakresie okreslonym Umowg z Zamawiajgcym i upowaznien wynikajgcych
z Kontraktu na roboty.

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba wyznaczona przez Inzyniera Kontraktuy,
upowazniona do nadzorowania robét, zgodnie w wymogami ustawy Prawo Budowlane,
posiadajgca uprawnienia budowlane w specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej bez ograniczen
lub w branzy konstrukcyjno-hydrotechnicznej, nalezgca do Polskiej Izby Inzynieréw
Budownictwa, lub réwnorzedne uprawnienia i przynaleznos¢, zgodnie z art. 12a Ustawy Prawo
budowlane.

Kierownik projektu - osoba upowazniona przez Zamawiajgcego do utrzymywania wspétpracy
z Inzynierem Kontraktu w ramach udzielonego petnomocnictwa w zakresie realizacji
Kontraktu.

Polecenie Inzyniera Kontraktu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Dokumentacja projektowa -~ stuzgca do opisu przedmiotu zamoéwienia na wykonanie robot
budowlanych, dla ktorych wymagane jest pozwolenie na budowe, skiada sie w szczego6inosci
z: projektu budowlanego, projektow wykonawczych, przedmiaru robot a takze informacji
dotyczgcej bezpieczernstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja budowy, ktéra obejmuje dokumentacje projektows, dziennik budowy z
dziennikami specjalistycznymi i ksiggg obmiaréw (lub kartami obmiaréw), plan bezpieczeristwa
i ochrony zdrowia oraz plan bezpieczenstwa Zeglugi, protokoly odbioréw czesciowych i
koricowych, operaty geodezyjne, sondazowe, atesty nurkowe, protokoly przeglagdow
podwodnych, protokoly badar i sprawdzen, dokumenty potwierdzajace, ze wyroby budowlane
zastosowane w trakcie wykonywania rob6t, sg dopuszczone do stosowania, projekt
zagospodarowania placu budowy, projekt organizacji robot, plan zapewnienia jakosci,
harmonogram realizacji robét, protokoly z narad, raporty z przebiegu realizacji inwestycji
wspolfinansowanych ze srodkéw unijnych.

Dokumentacja powykonawcza budowy — skiada sie z dokumentaciji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi przez projektanta w trakcie
wykonywania robét ze stwierdzeniem, ze zmiany sa nieistotne w éwietle Prawa budowlanego,
geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i batymetrycznej, rozliczenia inwestycji, raportu
koricowego z realizacji inwestycji wspoifinansowanych ze srodkéw unijnych i innych
dokumentow.

Przedmiar robé6t — to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w
kolejnoéci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
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przedmiarowych robét podstawowych. llosci podane w przedmiarze sg szacunkowe i mogg
ulec zmianie.

Obmiar robét- pomiar wykonanych robét budowlanych, ktéry ma za zadanie okresla¢
zgodnoéé z Dokumentacjg projektowa faktycznego zakresu wykonanych robot, wg stanu na
dziefi jego przeprowadzenia albo w celu obliczenia wartosci rob6t uzupetniajgcych lub
dodatkowych, nieobjetych przedmiarem. Roboty mozna uznaé¢ za wykonane pod warunkiem,
ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych
w wycenionym przedmiarze robét, wchodzgacym w skiad Umowy.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia
robét.

Odbiér czesciowy (robot budowlanych) — nazwa odbioru robot ulegajgcych zakryciu i
zanikajgcych (wykopy podwodne, narzut kamienny, utozenie warstwy geowiékniny). Odbiorem
czeSciowym nazywa sie takze odbior czesci obiektu budowlanego (umocnienia odcinka
skarpy), wykonanego w stanie nadajgcym sie do uzytkowania, przed zakoriczeniem i odbiorem
calego zakresu robot, objetego kontraktem , ktéry jest traktowany jako ,odbiér koficowy”.
Odbiér gotowego obiektu budowlanego — formalna nazwa czynnosci, zwanych tez
,odbiorem koricowym®, polegajacym na protokélarnym przyjeciu (odbiorze) od Wykonawcy
gotowego obiektu budowlanego (petnego zakresu robdt budowlanych objetych kontraktem)
przez osobe lub grupe o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez
Zamawiajacego, ale nie bedaca Inzynierem Kontraktu na tej budowie. Odbioru dokonuje sie
po zgloszeniu przez kierownika budowy faktu zakoriczenia robdt budowlanych, tacznie z
zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw przylegtych,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacii
powykonawczej. Calkowite zakofczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koricowego,
stwierdza kierownik budowy wpisem do dziennika budowy z niezwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Inzyniera Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow
oraz robot.

Materialy — wszystkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t objetych kontraktem, zgodne
z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera
Kontraktu.

Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania Ilub
zastosowania w sposo6b trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyrobéw do stosowania we wzajemnym potgczeniu, stanowigcym
integraing calos¢ uzytkows.

Zadanie budowlane — cze$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng calosc
konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych
funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z
budowa, przebudowa; modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli hydrotechnicznej lub
jej elementu.

Czesé obiektu lub etap wykonania - nalezy przez to rozumieé¢ czgs¢ obiektu budowlanego
zdolng do spetnienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwg do odebrania
i przekazania do eksploatacji

Ustalenia techniczne - nalezy przez to rozumieé ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Odpowiednia zgodno$é - nalezy przez to rozumie¢ zgodnosc wykonanych robét
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice toleranciji nie zostaty okreslone - z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
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61. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

62. Budowla hydrotechniczna - obiekt budowlany, stanowigcy calosé¢ techniczno uzytkowa,
ktorej zadaniem jest kierowanie przeptywem wad, ich gromadzeniem, pietrzeniem, a takze
speiniajgcg zadanie ochrony przeciwpowodziowe;.

63. Kiszka faszynowa - elastyczny element, skladajgcy sie z faszyny lisciastej lub wiklinowej
odpowiednio utozonej wzdiuz osi kiszki oraz usztywnionej przez przewigzanie drutem w
okreslonych odstepach.

Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoéé z dokumentacjg projektowg, ST
i poleceniami Inzyniera

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspodlrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety ST ( Specyfikacji Technicznych ).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonaweca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacje
projektowa: Zamawiajgcego oraz Wykonawcy.

Zgodnosé robét z dokumentacija projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, przedmiar robot, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich
sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélinych” (,0géinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczerh w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora Nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisémie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odezytu ze skali rysunku. _

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementow budowli muszg wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az

do zakornczenia i odbioru ostatecznego robét.
W szczegobinosci Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia przeciwpowodziowego zaréwno samej

budowy jak i terenéw przyleglych 1




Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, W
tym: ogrodzenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujgcych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem. Fakt przystapienia do
rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

UWAGA: Wykonawca w kosztach budowy ma uwzglednié w cenie kontraktowej, wszelkie optaty
i koszty odszkodowar za zajgcie terenu.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robo6t
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony $érodowiska naturalnego..
W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na
celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie | wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzer lub ucigzliwosci dla 0séb lub débr publicznych i innych, a
wynikajgcych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegéiny wzglad na:
1. lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
«  zanieczyszczeniem zbiomikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
= zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie budowy oraz w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii i
urzgdzeni w czasie trwania budowy. Inzynier bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wiasnosci
i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
UWAGA: Wykonawca w kosztach budowy ma uwzglednié w cenie kontraktowej, wszelkie oplaty

za zajecie terenu. 12




Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeri naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze
poleci¢, aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone do prac i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposab uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegéinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagar sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet

i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczeristwa publicznego.

Kierownik budowy, zgodnie art. 21a Ustawy Prawo budowlane, jest zobowiazany (przed rozpoczeciem
budowy) sporzadzi¢, plan bezpieczeristwa i ochrony zdrowia, zwanego ,planem bioz", na podstawie
informacji zawartych Projekcie budowlanym i wykonawczym. ,Plan bioz" halezy opracowa¢ zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz plany bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz.
1126).

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeknieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakorczenia robét przez Inzyniera

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w dobrym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kt6re sg w jakikolwiek sposob zwuazane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowier podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagar prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych

pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

Roéwnowaznoéé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé
majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé
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postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy s3
paristwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powofane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Réznice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloéci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasnosé
Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Inzyniera i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty iflub wystapig opéznienia w
robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot iflub wysokosé kwoty, o ktérg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.

Pojazdy

Pojazdy obowigzujg przepisy Prawa drogowego, a Wykonawce postanowienia okreslone w pkt. 10.3.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem pojazdéw
zwigzanym z wykonywaniem Robét i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na koszt
wiasny, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

MATERIALY

Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczeg6lowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z

danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z

dopuszczonego zrodta w sposoéb ciagly spetniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatléw miejscowych

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu watéw, wykopow, dokopéw, bedg formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie
materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagarn umowy lub
wskazan Inzyniera Wykonawca nie bedzie prowadzit zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode
Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na

danym obszarze.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone W miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektora Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt
tych materialéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem
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Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byty zabezpieczohe przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwosci i byly dostepne
do kontroli przez Inspektora Nadzoru

Miejsca czasowego skiadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i iloci wskazaniom zawartym

w ST, PZJ lub projekcie organizacji

Robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub Specyfikacja Techniczna przewidujg mozliwo$é wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywaniu robét, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez
zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Sprzet ten nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba $rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speitnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obciazeni na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usuniete z
Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT

Uwaga:
W trakcie prowadzonych robét moga wystapi¢ wahania poziomu wéd powierzchniowych i

podziemnych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnoéé z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementow
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robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piémie przez Inzyniera

Btedy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usuniete przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokfadnose¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw robé6t bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w

normach i wytycznych.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera,

pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Projekt organizacji budowy

Wykonawca, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekty organizacji budowy. Projekt organizacji budowy

obejmuje m.in.:

1. szczegotowe zastawienie ilosci robét z charakterystykg techniczng,

2. metody i systemy wykonania robét z uwzglednieniem $rodkéw realizacii, jak:
a. materialy, maszyny i urzadzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,

3. harmonogramy wykonania robot, pracy maszyn i urzgdzen,

4. plany zatrudnienia,

5. zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow i prefabrykatow, 6. instrukcje montazowe i

bhp, 7. rysunki robocze.

Czynnosci geodezyjne na budowie

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prawidiowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, wytyczenie
wszystkich nowo projektowanych obiektéw przez uprawnionego geodete, ktdry przeniesie wysokosci
z reperoéw, wyznaczy kierunki i spadki zgodnie z dokumentacjg projektowa. Przy realizacji obiektow
wymagajacych stalego nadzoru i kontroli geodezyjnej, Wykonawca zapewni state zatrudnienie
uprawnionego geodety, ktdry bedzie stuzyt réwniez pomocy Inzynierowi przy sprawdzaniu lokalizacji i
rzednych.

Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i peinego uporzgdkowania terenu wokot
budowy. Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymoég okreslony przepisami administracyjnymi i
Prawem Budowlanym.

Zalozenia do etapowania robét
Kolejnos¢ wykonania rob6t zdeterminowana bedzie przyjetym podziatem na etapy realizacji oraz takg
ich organizacjg by przez caly okres budowy zapewniony byt dojazd do wszystkich jednostek
operujgcych na terenie budowy pozwalajgcy na normalne funkcjonowanie tych jednostek
Wykonanie robét
1. Przy wykonaniu rob6t nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow BHP
2. W przypadku natrafienia na urzgdzenia infrastruktury technicznej, nie naniesione na plan
zagospodarowania - terenu nalezy je zabezpieczyé i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz Biuro Projektowe.
3. Odstepstwa od projektu muszg byé uzgodnione z projektantem w ramach nadzoru autorskiego.
4. Roboty nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowa¢ zgodnie z instrukcjami wykonania i
stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujgcymi PN oraz
wymogami producentéw materiatow i urzgdzen.
5. W celu zapewnienia wtasciwej jako$ci robét nalezy rygorystycznie przestrzega¢ odpowiednich
warunkéw technicznych wykonania i odbioru robét i specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robét.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakos$ci robé6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzyniera moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badarn i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzyniera ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢. udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co
do jakosci. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, migjscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie

ich wyniki do akceptacji Inzynierowi.

Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej
pomocy.

Inzynier, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze sig
wylgcznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacig
projektowa i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badarn niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badari i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.
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Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;

a) certyfikat na znak bezpieczeristwa, wskazujacy na to, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi i przepisami aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych, tzw.: znak CE,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z aprobatg techniczng w przypadku wyrobow,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. a) i ktore spelniajg wymogi STWIOR. W
przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiada te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe muszg posiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa

na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdéw robét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badarn Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru
Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych powyzej:

* pozwolenie na budowe,

»  protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

«  protokoly odbioru robdt,

« protokoly z narad i ustalen,

«  korespondencjg na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.
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OBMIAR ROBOT

Ogéline zasady przedmiaru i obmiaru robét

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. przedmiar rob6t powinien
zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania. Spis dzialéw przedmiaru rob6t powinien przedstawia¢ podzial wszystkich rob6t w
danym obiekcie wg Wspdinego Stownika Zamowien.

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Techniczng i Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Do obmiaru nie wlicza
si¢ dopuszczalnych tolerancji. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych Rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy (3) dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi obmiaréw lub Kart Obmiaréw. Obmiary stuzg do okreslenia
postepu rob6t i ustalania warto$ci platnosci przejéciowych, nie majg jednak wplywu na ostateczng
wartosé Kontraktu.

Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukornczenia wszystkich
Robét. Blgdne dane zostang poprawione wedtug instrukciji Inzyniera Kontraktu.

Obmiary sg potwierdzane przez Inspektoréw Nadzoru i zatwierdzane przez Inzyniera Kontraktu
Zasady okreslenia ilosci Roboét | materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegbinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego
inaczej, objgtosci bedg wyliczane w m3 jako diugos¢é pomnozona przez $redni przekroj. llosci, ktore
majg by¢ obmierzane wagowo nalezy wyraza¢ w Mg (tonach) lub zgodnie z wymaganiami specyfikacji
technicznych.

Z uwagi na brak praktyki powszechnego stosowania w budownictwie przemystowym cen
jednostkowych, charakterystycznych dla kalkulacji uproszczonej, zatozone w przedmiarze robo6t
jednostki majg w niektérych przypadkach charakter zintegrowany tzn. odnosza sie do wiecej niz jednej
specyfikacji technicznej. Wykonawca do oszacowania robét dokona obmiaru zasadniczego wg
jednostki przyjetej w przedmiarze robét [Slepym kosztorysie], natomiast inne jednostki obmiarowe,
wymienione w Specyfikacjach Technicznych, a przywotane w przedmiarze majg charakter pomocniczy
w zakresie odbioru robét zanikajgcych.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru Rob6t wymagaijg akceptacji Inzyniera przed ich
uzyciem. Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg dostarczone przez Wykonawce. Bedg one posiadaé
wazne swiadectwa dopuszczenia i legalizacji. Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie technicznym przez caty okres realizacji Robét.

Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Urzadzenia wagowe bedzie utrzymywat w nalezytym stanie, zapewniajgc
w sposdb ciagly zachowanie dokfadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera Kontraktu.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na Karcie Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé dotgczone w
formie oddzielnego zalgcznika do Kart Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem. 19




ODBIOR ROBOT
Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,
« odbiorowi ostatecznemu,
= odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér rob6t zanikajacych I ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentuainych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru

Gotowosé danej czeséci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru

Jakosé i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzyniera

Odbiér ostateczny roboét

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Calkowite zakorczenie robét oraz gotowos$¢é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa

w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacijg projektowsg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustaler przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgeych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢é wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong wartosé wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w

dokumentach umowy.
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Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego

robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé kompletny operat powykonawczy.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego robo6t.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny

Gwarancja
Wykonawca udziela 3 lata gwarancji usunigcia wad i usterek na zadaniu liczac od dnia zakoriczenia
inwestyciji.

Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad siwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym.i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robét”.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdine
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa,
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$é (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. i
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowad:

* robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

* warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami

ubytkow i tolerancii projektowych , transportu na plac budowy i ubezpieczenia w transporcie,

« wartoSc pracy sprzetu wraz z kosztami,

* koszty po$rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

*  podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe podane przez Wykonawce w Kosztorysie traktowane sg jako
ostateczne i nie bedg uwzgledniane zadne roszczenia platnosci dodatkowych za roboty, chyba ze
roszczenia te wynikajg z Warunkow Kontraktu.
Okresy ptatnosci oraz ich terminy sg okreslone w Kontrakcie.
Zamawiajgcy zaptaci za wykonane roboty zgodnie z obmiarami projektowymi. W przypadku wykonania
rob6t w ilosci mniejszej niz zaklada tolerancja ,Wykonawca bedzie zobowigzany do poprawienia prac.
W przypadku wykonania robot w ilosci wigkszej niz zaklada tolerancja Inzynier zadecyduje, czy roboty
mozna przyjac, jednak za zwiekszony obmiar w stosunku do projektowanego Zamawiajgcy nie zaptaci.
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Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogoélnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegoblnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania ewentualnych objazdow, przejazdéw oraz organizacje ruchu obejmuje:

+ uzgodnienie z Inzynierem Kontraktu i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacii
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem jego Kkopii Inzynierowi Kontraktu i
wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

* optaty za zajecia terenu,

s przygotowanie terenu,

« tymczasowe nawierzchnie,

» tymczasowe przebudowanie urzgdzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw, przejazddw i organizacja ruchu obejmuje:

«  oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowar pionowych,

poziomych, barier i $wiatet,

» utrzymanie plynno$ci ruchu publicznego,
Koszt likwidacji objazdow, przejazdow i organizacja ruchu obejmuje:

*  usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

HARMONOGRAM

W czasie okreslonym w Warunkach Kontraktu Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do
akceptacji harmonogram, przedstawiajacy ogoine metody, przygotowanie, kolejnos¢ i uzgodnienie w
czasie wszystkich czynnosci zwigzanych z robotami.

Uaktualniony harmonogram przedstawia faktyczny postep osiggany w kazdej z robot oraz wplyw tego
postepu na synchronizacje pozostatych robot, w tym jakichkolwiek zmian dotyczgcych kolejnosci
wykonywania Robét. Wykonawca zobowigzany jest przedstawié Inzynierowi do akceptacii
uaktualniony harmonogram w okresach wymaganych przez Inzyniera zgodnie z postanowieniami
Kontraktu

UWAGI KONCOWE

Inzynier Kontraktu wspélnie z Zamawiajgcym i Wykonawcy ustalg wzory dokumentéw technicznych i
rozliczeniowych, ktére poza Urzedowymi bedg obowigzywaé podczas realizacji Kontraktu.

PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty bedg wykonywane w sposéb bezpieczny, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami
obowigzujacymi w Polsce.
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych w réznych miejscach powotujg si¢ na
Normy, przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowa¢ jako integralng cze$¢ i nalezy je czytac
lacznie, jak gdyby tam one wystepowaty. Uwaza sig, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich
zawartoscig | wymaganiami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie
pozniej niz 28 dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej.
Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczaine jest stosowanie odpowiednich norm
Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze
paristwowe jak i lokalne oraz inne regulacie prawne i wytyczne, ktore sg w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i
wytycznych w trakcie realizacji rob6t. Najwazniejsze z nich to:

1. PN-ISO-9000 (seria 9000, 9001, 9002 i 9003). Normy dotyczace zarzgdzania jakoscig i

zapewnienie jakosci.
2. Ustawa z dnia 7. 07.1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.2021, poz. 2351 ze zm.).
3. Prawo wodne, Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r., tekst jednolity Dz.U.2021, poz. 2233 ze zm.), o,




11.

13.

14.

15.

16.
17.

Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
86/2007 poz. 579),

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t w dziedzinie gospodarki wodnej w zakresie
konstrukcji hydrotechnicznych z betonu, MOSZNIL, 1994 r.,

Warunki techniczne wykonania i odbioru. Roboty ziemne, MOSZNIL, 1996 .,

Rozporzadzenie Min. Rozwoju z dnia 13 wrzesnia 2018 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i
formy projektu budowlanego (Dz.U.2020, poz. 1609 ze zm.)

Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami, Dz.U.2021, poz. 710

ze zm.,
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U.2021, poz. 1098 ze zm..)

. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 14.09.2021r. w sprawie sposobu

prowadzenia dziennikéw budowy, montazu i rozbidrki. (Dz.U.2021, poz. 1686).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 48 poz. 401, z 2003r.) 12. Ustawa z
dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony Srodowiska (Dz.U.2021, poz. 1973 ze zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. O odpadach. (Dz.U.2019, poz. 701 ze zm.,).

Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.2021,
poz. 741 ze zm.).

Ustawa o dostgpie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
$rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz.U.2021, poz. 2373 ze zm.).

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.2019, poz. 725)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie szczeg6towego zakresu i
formy planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakresu robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 120 poz.
1126) oraz inne akty normatywne wymienione w poszczegolnych Specyfikacjach robot.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w peini odpowiedzialny za
speinianie wszystkich wymagarn prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzgdzen lub
metod. Bedzie informowat zarzgdzajgcego realizacjg umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajgc kopie atestow i innych wymaganych $wiadectw.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | POMIAROWE
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$ST-01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | POMIAROWE

1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) jest
wykonanie robét przygotowawczych i geodezyjnych na budowie zwigzanych z realizacjg

rob6t wymienionych w ST 00.00 ,Wymaganie ogélne” p. 1.1.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji prac wymienionych w punkcie 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mieé miejsce tylko w przypadkach
prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z do$wiadczenia oraz uznanych regut i zasad

sztuki budowlanej.

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot
pomiarowych i przygotowawczych.
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14 Okreslenia podstawowe

1.4.1.0snowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajemne polozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyijne;j.

14.2.0snowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbi6ér punktow, ktorych wysokosé w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej
1.4.3.0snowa realizacyjna -jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu
urzadzer i konstrukeji. Osnowa ta powinna stuzyé do pomiardéw kontrolnych przemieszczer i odksztaicen,
a takze w miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4.Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koricowy

punkt trasy. _
1.4.5. Pozostate okrelenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

przepisami i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych prac oraz za zgodno$¢ z Projektem

budowlano —wykonawczym Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera Kontraktu.
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.

~Nymagania Ogolne”.
2. MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw podano w Specyfikacji Techniczne; ST 00.00.,Wymagania
Ogélne” pkt 2.

21 Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw glownych obiektoéw nalezy stosowac: pale, stupki, rury metalowe, farbg odblaskowa.
Pale, stupki i rury powinny mie¢ diugosci, co najmniej 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone w sasiedziwie punktdw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny
mieé érednice 0,15 do 0,20 m i diugo$é 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac
paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okolo 0,30 m, a dia punktéw utrwalanych w
istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mie¢

diugos¢ okolfo 0,50 m i przekrdj prostokagtny.
3. SPRZET

Ogéine wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.,Wymagania Ogolne”
pkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac:

. teodolity lub tachometry,
. niwelatory,

. dalmierze,

. tyczki

. faty,

. tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru. Zastosowany sprzet powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.
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4, TRANSPORT

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania Ogélne’
pkt 5. Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania Ogéine”
pkt 5.

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien otrzymaé od
Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéow. W
oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia rob6t Prace pomiarowe powinny byé
wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. -

5.2 Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysoko$ciowej przekazanej przez
Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o
wspotrzgdnych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania rob6t. Opracowany przez
Wykonawce i zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt osnowy roboczej poziomej i wysokoéciowej
oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujace
warunki:
a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczyé i utrwalié poza terenem wykonywania
robot oraz odpowiednio zabezpieczyé przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w spos6b zatwierdzony przez Inzyniera tak aby byt widoczny i
latwy do zidentyfikowania, sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej
oraz kryteria jej dokladnosci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w
Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary
realizacyjne GUGIK).
5.3. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi
przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych robét i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi
zasadami wyszczegolnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.4. Wyznaczanie punktéw nha osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnoéci z Dokumentacjg Projektowg w
oparciu o osnowy wymienione w p. 5.1. .i 5.2. Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i
ubezpieczen nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do | cm w stosunku do projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyiki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi
trasy odnoszac sig doristniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich, w odlegto$ciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 500 m na odcinkach
prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Punkty na osiach
statych obiektow pigtrzacych i muréw oporowych nie powinny byé przesuniete wiecej niz o | cm w stosunku
do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczyé z doktadnoscig do | cm w stosunku do

rzednych projektu.
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5.5. Wyznaczanie polozenia obiektow
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

poprzez:
. wytyczenie osi obiektu,
. wytyczenie punktdw okreslajgcych kontur obiektu.

5.6. Zakonczenie robét

Wykonawca zobowigzany jest po zakoriczeniu robét do oddania Inzynierowi Kontraktu dokumentacii
dotyczgcej osndw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznej 00.00. ,Wymagania
Ogéine” pkt.6 .

6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoéciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5.1.

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
YWymagania Ogoine” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowg jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodine wymagania dotyczace odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania

Ogolne” pkt 8..
Odbiér robét zwigzanych z wytyczeniem obiektow inzynieryjnych i sktadowiska w terenie nastepuje na
podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore

Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogébine wymagania dotyczace platnosci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. ,Wymagania
Ogéine”. pkt 9.

Piaci sie za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m trasy obiektu obejmuije:
» wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic robét i punktéw wysokosciowych,
* uzupeienie osi frasy dodatkowymi punktami,
« wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robét,
« wyznaczenie .przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
* wyznaczenie konturéw obiektéw,
» wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg
Projekiowg
+ zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie
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» utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robét roboczych punktéw sytuacyjno

wysokosciowych.
* wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.

+ transport i koszty materiatéw (znakéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych,
pretéw stalowych, farby itp.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1 . Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

. Instrukcja techniczna G-L Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

. Wytyczne techniczne G-3 . |. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.

. Ustawa z 17.05.1988 T. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, z péZniejszymi

zmianami). GST GG-00.01.02. Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i
obiektéw mostowych
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, ktére zostang wykonane w wyniku powadzonych robét:

Budowa pomostéw plywajgcych ,A” i ,B” na jeziorze Wigry na dzialce nr geodezyjny 200 — obreb 0019
Magdalenowo | Wigry, gmina Suwatki. Wejécie na projektowane pomosty z dziatki nr geodezyjny 129 —
obreb 0010 Gawrych Ruda pofozonej w miejscowosci Gawrych Ruda, gmina Suwatki

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

rob6t wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

1.3. Zakres robot objetych SST
Przedmiotem zamowienia jest dostawa i montaz pomostow plywajacych wraz z trapami wejsciowymi,
drabinkami zejsciowymi do wody oraz wykonaniem przycz6tkow montazowych z piyt drogowych.
Wykonawca w ofercie musi przedstawi¢ szczegélowe rozwigzanie pomostéw ptywajgcych, kiére bedzie
zawierag:

- rysunki pomostu

- parametry techniczne

- opis zaproponowanych rozwigzan wraz z zatgczonym atestem Polskiego Rejestru Statkéw na
elementy pomostu piywajgcego.
1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usunigte przez Wykonawce
na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany bigd okaze si¢ skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. ,

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$c.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beds oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badari materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang
kwestie. .

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez Wykonawcg w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

2. PARAMETRY TECHNICZNE POMOSTOW, ROZWIAZANIA KONSTRUKCYJNO-MATERIALOWE

Zaprojektowano pomosty plywajgce na jeziorze Wigry w oparciu o systemowe opracowanie
systemu pomostow ptywajacych ' skladajgcy sie z:
- Modutu systemowego o wym. 6,0 m x 2,40 m x 0,52 m
- pomosty prostopadte do linii brzegu — 3 segmenty
-trapowym.4,0mx240m
- Modutu systemowego 6 wym. 6,0 m x 2,40 m x 0,52 m
- pomost réwnolegly do linii brzegu — 1 segment
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Catkowita diugo$¢ projektowanych pomostéw A i B bedzie wynosié:
3x6,0 m+4,0 m+1x6,0 m=28,0 mb — kazdy
- €zeS¢ prostopadta do linii brzegu o wym. df. 28,00 m, szer. 2,40 m
w tym trap zejsciowy o wym. df. 4,00 m, szer. 2,40 m
- €zes¢ rownolegfa do linii brzegu o wym. df. 6,00 m, szer. 240 m
Pomosty skiadajg sie z systemowych segmentéw » owym.: 6,00 m x 240 m x 0,52 m
pofgczonych ze sobg za pomocg specialnych zawiasdw, z brzegiem potgczonych przy pomocy trapu
wejsciowego o wym. 4,00 mx 2,40 m. Z dnem segmenty polaczone s3 fancuchami kotwicznymi z martwymi
kotwicami betonowymi o wadze min. 200 kg kazda.
Segmenty nosne i trap pomostu wykonane z ksztaltownikow stalowych gatunku S235 nastepnie
ocynkowanych zgodnie z polskg normg PN-EN ISO 1461. '
Poszycie z blachy ocynkowanej w gatunku DX51D zgodnie z normg EN10346.2016. Materiat
wyporno$ciowy segmentéw nosnych - styropian trudno nasigkliwy EPS150.
Trap wejsciowy od strony pomostu mocowany jest przegubowo, natomiast od strony brzegu oparty na
poziomie piyty betonowej za pomocg ksztaltownika z blachy ryflowanej gr. 3 mm. Plyta o wymiarach
3,00x1,00x0,15 m z betonu klasy C20/25 zbrojona konstrukcyjnie.

Opis konstrukcji segmentéow pomostu pfywajacego:

Kazdy z pomostéw skiada sie z modutow ptywajacych owym. 6,0 x 2,40 ) potgczonych
ze sobg specjainymi zawiasami. Pomosty opcjonalnie mogg by¢ wyposazone w systemowe barierki
ochronne oraz w drabinki kgpielowe. Pomosty z brzegiem polaczone s3 trapem o wym. 4,00 m x 2,40 m.
Z dnem pomosty potaczone sg 18 kotwicami betonowymi o masie 250 kg mocowanymi z modutami pomostu
faricuchami kotwicznymi kaliber 10.

Konstrukcja pomostéw zostata wykonana z pontonéw plywajgcych stalowych, spawanych z blachy i
wypetnionych blokami styropianowymi ze styropianu nienasigkliwego FS 20.

- konstrukcja no$na — stal cynkowana ogniowo

- pokiad — deski sosnowe impregnowane cisnieniowo lub deski kompozytowe

- elementy wypornosciowe — impregnowane spienione tworzywo sztuczne

Komunikacje pomigdzy pomostami, a brzegiem zapewni trap o konstrukcji stalowej tgczony
przegubowo z pierwszymi pontonami pomostu i oparty na brzegu.

Pontony kotwiczone sg przy pomocy , martwych " kotwic betonowych na taricuchach stalowych.
Wahania poziomu lustra wody zapewnione bedg przez betonowe obcigzniki napinajace mocowane do
{ancuchoéw kotwicznych. lloéé kotwic dostosowuje sie do wielkosci i ustawienia pomostu.

Pokiad modutéw pomostu — podiogi, stanowi¢ bedg deski soshowe gr. 45 mm przykrecane do
konstrukcji stalowej. Pomosty opcjonalnie mogg by¢ wyposazone w barierki ochronne systemowe
przykrecane do belek gtéwnych pontonéw oraz w drabinki kapielowe i knagi sfuzgce do cumowania
niewielkich jednostek ptywajgcych.

Podstawg systemu pomostéw plywajgcych jest pojedynczy modut — jednostka plywajgca o wymiarach:
- diugos¢ - L =6,0/8,0/4,0m
- szerokos¢ — B = 3,00/2,40/2,00 m
-wysokos¢ —H= 0,52/0,33 m

- wyporno$é — 5,9 kN/m2

Modut jest skonstruowany na bazie stalowej ramy wypeinionej styropianowymi elementami
wypornosciowymi. Rama posiada system mocowart umozliwiajgcych potgczenie moduiéw w pomost
ptywajacy o bardzo réznorodnych konfiguracjach, écisle dostosowanych do potrzeb uzytkownika. Zaletg
systemu jest mozliwo$¢ tatwych zmian w konfiguracji w trakcie eksploatacii.

Wysoko&¢ poziomu poktadu pomostu od lustra wody wynosi 0,40 m ( rzedna poktadu pomostu 132,25 mn
p m Kr). Rzedna lustra wody w jeziorze Wigry wynosi — 131,85 na dzieri pomiaru 12.02.2021. Rzedna dna
jeziora na koncu pomostu A wynosi — 130,35. Wysoko$¢ pokiadu pomostu A do dna jeziora wynosi — 1,90
m ( H=132,25 - 130,35).

Rzedna dna jeziora na koncu pomostu B wynosi — 130,55. Wysokos¢ poktadu pomostu B do dna jeziora
wynosi — 1,70 m ( H = 132,25 — 130,35).

Pomosty zaprojektowano z ocynkowanej konstrukcji stalowej wypetnionej materialtem wyporno§ciowym:
styropianem. Materiat ten zapewnia dtugo okres uzytkowania. Kotwiczenie pomostéw na wodzie odbywa sie
za pomocg balastéw betonowych. llo$¢ i masa balastow kotwigcych jest dostosowana do wielkosci i
sposobu ustawienia pomostu. Pokrycie pomostéw wykonywane jest z drewnianych desek impregnowanych
(drzewo iglaste). Dla bezpieczenstwa uzytkownika deski sg frezowane antyposlizgowo lub gladkie.
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Alternatywnie mozna zamontowaé deski z kompozytu cechujgce si¢ niebywalg trwatoscig lub z drewna
egzotycznej nadajgcego pomostom indywidualny wyglad i charakter. Wszystkie elementy stalowe pomostu
sg ocynkowane.

Pomosty na jeziorze Wigry beda wykorzystywane w zakresie uprawiania wedkarstwa, celow rekreacyjnych
oraz do cumowania niewielkich jednostek plywajgcych takich jak: todzie kajaki, jachty.

Rekreacja jest gléwnym celem zamierzonego korzystania z wéd powierzchniowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiadaé pod wzgledem typ6w i ilogci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji
robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleri w wymienionych
wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze
by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelnia¢é wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Zamowienie ohejmuje wykonanie, dostawe i montaz pomostu plywajgcego.
Firma montujgca pomosty winna przedstawi¢ protokoly wiasciwego posadowienia (mocowania do dna)
pomostu wystawiony przez osoby posiadajgce pozwolenie na prowadzenie prac podwodnych. Osoby
nadzorujgce montaz pomostéw winny posiada¢ uprawnienia do kierowania robotami w branzy
konstrukeyjno- inzynieryjnej w zakresie budowli hydrotechnicznych.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakosé robét. ,
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiaiéw oraz robét. .
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtéw oraz rob6t z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji

projektowej i SST
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Minimalne wymagania co do zakresu badarn i ich czestotliwo$¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie
na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$§¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badari materiatéw ponosi

Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukgji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnoéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i

Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest kpl. wykonanego i odebranego pomostu.

8. ODBIOR ROBOT
Pomosty plywajgce zostang odebrane przez Zamawiajgcego po zamontowaniu w miejscach przeznaczenia.

Przy odbiorze wymagane bedg nastepujace dokumenty: a) certyfikat wypornasci pomostu
b) atest Polskiego Rejestru Statkéw,
c¢) aprobaty techniczne lub certyfikaty zgodnosci z odpowiednimi normami krajowymi lub
europejskimi dla elementéw wyposazenia pomostéw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg

ustalong dia danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg piatnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozyciji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skiadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami, -
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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